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	日本製AMR
	小型・低コストな自律搬送ロボット
	カチャカプロ
	総務大臣賞

	No.
	最大可搬重量

	kg
	最小通路幅


	550
	mm
	直感的なUI
	SLAM方式


	製品ラインナップ
	本体
	保守パック
	カチャカプロ
	操作用ボタン（オプション）

	専用棚
	カチャカシェルフ3段
	カチャカシェルフ2段
	カチャカベース
	カチャカフリートマネージャー（オプション）
	カチャカボタン＋カチャカハブ
	カチャカコントローラー
	年間ライセンス（保守込）



	スペック
	本体寸法
	幅240 mm x 奥行387 mm x 高さ124 mm

	電源
	AC100-240V 2.5-1.3A

	本体重量
	12.2kg

	定格電圧
	DC 25.2V

	最大速度
	0.8m/s

	連続稼働時間
	2時間  ※使用環境や牽引重量等により変化します

	最大モータトルク
	2Nm

	充電時間
	2時間  ※使用環境や牽引重量等により変化します

	最大牽引重量
	30kg(ハードフロア走行時),  20kg(カーペット走行時)

	通信
	Wi-Fi IEEE 802.11b/g/a/n/ac

	最小通路幅
	カチャカベース牽引時：550mm、 カチャカシェルフ牽引時：650mm

	カメラ
	RGBカメラ×2

	タイヤ材質
	TPE

	センサ
	レーザーセンサ (LiDAR, 12m) x1, 3Dセンサ (ToF) x1,

	使用電池
	充電式リチウムイオン電池（バッテリ容量86.94Wh）

	サウンド
	マイク×4、スピーカー×1

	段差・傾斜
	5mmまで、傾斜2度まで  ※使用環境や牽引重量等により変化します

	株式会社Preferred Robotics

	NEW
	日本製AMR
	100kg可搬の小型自律搬送ロボット
	Evo
	カチャカEvo
	100
	kg
	直感的なUI
	SLAM方式
	リフトアップ方式
	現場の台車を そのまま搬送


	Evo
	特徴

	PC・スマホの簡単UI
	PC、スマホ等で簡単に設定できます。立ち上げに専門業者は不要です。
	最小500mm幅を通過可能
	現場の台車をそのまま搬送
	磁気テープ不要
	SLAM方式のAMRのため、 AGVのような磁気テープの 設置工事が不要です。

	日本製のAIロボット

	仕様
	株式会社Preferred Robotics

	Evo
	詳しくはこちら



